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Opis projektu (krétkie streszczenie)

W ramach projektu powstaty cztery egzemplarze nowoczesnego sitownika elektromagnetycznego o ruchu
liniowym. Charakteryzujg si¢ one duza wartoécig sity ciagu na jednostk¢ masy czesci ruchomej (ponad 110 N/kg),
duza czestotliwoscig pracy w trybie oscylacji (do 50 Hz) oraz skokiem sigegajacym kilkunastu milimetrow. Jedna z
cech charakterystycznych zaprojektowanych i wykonanych sitownikow jest liniowa zalezno$¢ sity od pradu
wzbudzajacego oraz nieznacznie paraboliczna zaleznos¢ sity ciggu od potozenia. Dzigki swojej konstrukeji sitowniki
moga by¢ wykorzystane w szeregu urzadzen wymagajacych niezawodnego napgdu o ruchu liniowym. W ramach prac
powstaty dwa sitowniki o zmniejszonych gabarytach (sita maksymalna dochodzaca do 160 N, czestotliwo$¢ pracy do
50 Hz, skok 10 mm) oraz dwa sitowniki pelnowymiarowe (sita maksymalna 700 N, gérna czestotliwo$¢ pracy 30 Hz,
skok 15 mm). Mniejsze sitowniki majg wysoko$¢ 300 mm oraz $rednice 85 mm, natomiast pelnowymiarowe
odpowiednio 500 mm oraz 125 mm. Nalezy zaznaczy¢, ze istnieje mozliwo$¢ wykonania na zamowienie takze
sitownikow o innych gabarytach i parametrach, np. o sile ciagu dochodzacej do kN.

Glownym przeznaczeniem w/w sitownikdéw sg maszyny do badan zmeczeniowych. Niemniej jednak ich
konstrukcja moze by¢ przystosowana takze do pracy w charakterze wzbudnikéw drgan, generatorow energii
elektrycznej itp. W tym drugim przypadku zachodzitaby oczywiscie bezposrednia zamiana energii mechanicznej
ruchu posuwisto-zwrotnego na energie elektryczng.

W ramach projektu wykonano cztery stanowiska do badan zmeczeniowych materiatdéw konstrukcyjnych,
gdzie jako naped wykorzystano w/w sitowniki. Pozwalaja one na badanie probek pod katem wytrzymatosci na
zginanie, skrecanie oraz kombinacj¢ zginania ze skrecaniem. Stanowiska te, wykonane w dwoch wersjach roéznigcych
si¢ gabarytami, zostaly wstgpnie przetestowane i po wykonaniu kilku milionéw cykli nie wykazuja symptomow
zuzycia. Bazujac na zdobytych do§wiadczeniach, mozliwe jest zaprojektowanie i wykonanie stanowisk pod konkretne
wymagania uzytkownika. Dla przyktadu, w badaniach materiatdw syntetycznych wymagane sg mniejsze sity
dziatajace na probke, ale za to wskazana jest wigksza czgstotliwos$¢ pracy sitownika.

Oproécz sitownika zaprojektowano i wykonano kompletny uktad sterowania i zasilania (o mocy 500 W),
ktéry umozliwia nastawe i kontrole skoku, sity ciagu i czestotliwosci drgan czesci ruchomej sitownika. Dodatkowo
istniej mozliwo§¢ generowania sygnaldw losowych oraz dowolnych sygnaldow okresowych zadanych przez
uzytkownika. Uktad sterowania i zasilania moze pracowaé autonomicznie lub w polaczeniu z komputerem, z ktorym
komunikuje si¢ poprzez port USB. Uktad posiada wejscia analogowe do podlaczenia czujnikow sity oraz
przemieszczenia, a takze 3 wyjscia analogowe, gdzie istnieje mozliwos¢ odczytu na oscyloskopie przebiegu pradu
wzbudzenia, potozenia biegnika oraz sity dziatajacej na probke. Uktad sterowania i zasilania jest projektowany pod
konkretny sitownik, tak wigc takze w tym przypadku, istnieje mozliwos¢ zaprojektowania i wykonania takiego
uktadu pod konkretne zamowienie.
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